Relatii de calcul pentru modelarea sistemelor electrice
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Relatii de calcul pentru modelarea sistemelor mecanice cu miscare de rotatie

Cuplu mecanic - Viteza unghiulara - Cuplu mecanic - Raport Raport
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D - coeficient de frecare vdscoasd; K - constanta elasticd; J - momentul de inertie;
w(t) - vitezd unghiulard; 6(t) - pozitie unghiulard M(t) - cuplul mecanic



Relatii de calcul pentru modelarea sistemelor cu mecanisme cu roti dintate

Mecanism cu roti dintate Relatii matematice Diagrama bloc
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Sistem mecanic Relatii de calcul
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Q(s) -vitezd unghiulard (domeniul operational) M(s) - cuplul mecanic (domeniul operational)



