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Deschiderea contactului auto - reținut se realizează
prin „întreruperea” buclei de calcul cu ajutorul

releului 2, care este acționat în permanență printr-o
logică inversată (adică bobina este în permanență
activă, deci contactul normal deschis se închide, iar
când butonul de oprire este acționat, bobina se

oprește, iar contactul normal deschis al releului se
deschide). În mod natural, fizic (eng. hard), acest lucru
(menținerea bobinei unui releu activă permanent) nu

este necesar, deoarece în realitate, butonul de

oprire este un buton cu contact normal închis, care
„rupe” circuitul atunci când este acționat mecanic,

iar releul, are o prereche de contacte auxiliare

normal închise care NU necesită magnetizarea
bobinei / atragerea carului mobil!

Efectul de auto - reținere se obține prin aplicarea
semnalului de la ieșirea releului 1, prin contactul
normal deschis al releului 2, la intrarea în bobina
releului 1. Desigur, acest lucru se poate realiza doar
cu o anumită întârziere deoarece, este necesar un
timp de propagare al rezultatului de calcul.

Operatorul logic „SAU” (eng. OR) realizează
sincronizarea și prioritizarea impulsurilor de
comandă, astfel că, semnalul din bucla de reacție să
nu se suprapună peste semnalul primit de la buton.

La acționarea butonului de pornire, „bobina” releului

1, comută contactul normal deschis în stare logic 1

(pornit).

Acest contact electric (al releului) normal deschis, este
dispus în paralel cu butonul de pornire. Practic la

acționarea bobinei releului, contactul normal deschis

al releului pus în paralel (cu butonul de pornire)
substituie butonul cu acțiune momentană de pornire,
rezultând auto - reținerea.

Respectivul model matematic, reprezintă
schema clasică de acționare cu relee și
contactoare pentru realizarea auto-reținerii la
apăsare butonului de pornire.

Buton de oprire cu contact normal închis
N.Î. (eng. N.C. normally closed electrical
contact). Se obține prin inversare logică (sau
prin folosirea unei rezistențe pentru ridicare
la potențial pozitiv (eng. Pull - Up resistor).

Operator logic
pentru sincronizare
și stabilire de priorități.

Timp de întârziere
buclă de calcul

Contact în paralel

Releu 2
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Conversie numerică
sau schimbare tip de
date (double to boolean).

Blocul „releu” are trei intrări:
-intrare pentru contact normal închis;
-intrare pentru contact normal deschis;
-intrare pentru comandă (echivalentul bobinei);

Buton de pornire

cu contact normal 

deschis N.D.

(eng. N.O. normally
opened electrical
contact).
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