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Sisteme de calcul in timp real

Semnificatia marcajelor si culorilor:

* Obiectiv de atins;

 Obiectivin: curs de dlscutle / dezbatere
* Obiectiv mdeplmlt
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o (=2
= e’) -~ e

Ordinea de zi:
* Principalele categorii de S.C.T.R. studiate;

1
c6
-t

15se

e (Caracteristici, destinatie, aplicatii;
 METODE DE EXAMINARE:

e _Abordarea.unei probleme in domeniu;
* Bareme, simetode de notare.
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o o
= s\ -~ e

Ordinea de zi:
* Principalele categorii de S.C.T.R. studiate;

e (Caracteristici, destinatie, aplicatii;
 METODE DE EXAMINARE:

e _Abordarea.unei probleme in domeniu;
* Bareme, simetode de notare.
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Sunt trei, mari categorii de S.C.T.R.:

Microcontrollerele — ex. Arduino;

Procesoarele digitale de semnal (eng.
D.S:P. Digital Signal Processor) — ex. Texas
nstruments-TMS320 C200 F28xx, F2877x;

Micro-calculatoarele sau sistemele

inglobate intr-un cip centralizat (eng.

S.0.C. - System On a Chip) — ex. Raspberry
Pi 3 model B.
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Sisteme de calcul in timp real

Ordinea de zi:

* Principalele categorii de S.C.T.R. studiate;
* Caracteristici, destinatie, aplicatii; -
 METODE DE EXAMINARE:

e .Abordarea.unei probleme in domeniu;
* Bareme, simetode de notare.
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Micro-controller

Digital Signal
Processor

Micro-computer

Operatii numerice discrete;
Numar redus de instructiuni;
Tntreruperi de procesare;
Operatii simple rapide;
Arhitectura Harvard!

Interfatarea fenomenelor
fizice (hard) cu strategia
logica / algoritmul de
control (soft) al unui
proces oarecare (fizic);

Intermedierea proceselor de
tip ,,om — masina” (eng.
H.M.l. — Human Machine
Interaction) prin citire de
senzori / generare comanda;

Sintetizarea semnalelor;
Registrii dedicati (,,+”, ,*”);
Periferice dedicate (D.A.C.);
Operatii complexe rapide;
Arhitectura Harvard!

Achizitie, procesare si
generare de semnal;
Controlul proceselor rapide
din convertoarele
electronice de putere;

Telecomunicatii, industria
multimedia, sonorizare,
procesare grafica / video;
Electronica de putere si
semnal — control;

Sistem de operare;
Paralelism aparent al
operatiilor (multitasking);
Arhitectura Von Neumann!

Interfatarea fizica / hard a
protocoalelor de
comunicatie;

Operatii ,,Client — Server”;
Preluare / centralizare date;

Telecomunicatii, industria
IT & C, dispecerate, centre
de date, evidenta si stocare
Computer central;



Sisteme de calcul in timp real

Viemorie:

Date (variabile declarate in program),

informatii pentru stocare, semnale de stare;
Cod program, instructiuni, adrese de memorie

Date ‘ t Adrese

T &

5 % Unitate dentrala de AVANTA"{" M L
g © procesare (eng. C.P.U. — Constructie compacta, simpla, fara
,: 3‘ Central Processing Unit) prea multe magistrale de adresare.
© § DEZAVANTAJUL MAIJOR:

,‘uén S Date ‘ NU se pot executa operatiile de

c e adresare si preluare din memorie in
= o mod SIMULTAN este necesara o

Dispozitive preriferice

. memorie intermediara de pastrare a
pentru Intrare / lesire semnal

variabilelor temporar, numita CACHE.

Arhitectura Von Neumann
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Mlemorie program:

* Cod program, instructiuni,

—

Date (variabile declarate in

: program), informatii pentru
adrese de memorie; = {

stocare, semnale de stare;

Adrese Date

Unitate dentrala de

— procesare (eng. C.P.U. - —

Adrese pentru Central Processing Unit) Adrese pentru
instructiuni Dat variabile
ate AVANTAJUL MAJOR:
Arhitectura Harvard are doua Se pot executa operatii de preluare

Dispozitive preriferice

magistrale independente: pentru :
pentru Intrare / lesire semnal

furnizarea adreselor (locatiilor de
memorie) si pentru stocarea datelor.

din memorie si adresare in mod
SIMULTAN fara memorie CACHE!

Arhitectura Harvard
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Ordinea de zi:
. Prmupalele categoru de S C.I. R studiate;

o Caracterlstl‘u destinatie, ap’l|ca1,:u;
. METODE DE EXAMINARE

 .ABordarea.unei probleme in domemu
« Bareme, simetode de notare.
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Sunt trei metode de examinare care au urmatoarele moduri de abordare:

* Intrebari de la curs + montaj simplu cu explicatiile necesare: asupra setirilor de
simulare, asupra modului de comunicare a placii cu mediul de simulare, si asupra
fenomenelor fizice interfatate (ex. citirea starii digitale a unui contact in timp real
folosind platforma Arduino si mediul Matlab — Simulink);

* Simularea unui convertor electronic de putere la alegere (dintre convertorul Buck
si invertorul monofazat) in mediul Matlab — Simulink folosind paleta de
instrumente SimScape si SimPowerSystems + Explicatii sumare, asupra modului
de lucru cu platformele D.S.P. Texas Instruments C2000, avantaje, caracteristici
specifice D.S.P., scurta descriere a mediului Altair VisSim — SolidThinking Embed
2017;

* Realizarea unei conexiuni ,,USB over IP” intre calculatorul gazda avand o
platforma Arduino UNO atasata (eng. host) si calculatorul ,,de bord” de simulare
(adica realizarea unui sistem de tip ,,cvasi-SCADA”) / SAU realizarea unui program
de comanda al iesirilor digitale in PYTHON pentru platforma Raspberry Pi 3
Model B + Explicatiile aferente setarilor aplicatiei in ambele situatii.
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Ordinea de zi:
. Prmupalele categoru de S €1, R studiate;

= .
g{’&:. 12 f

s\ RS

. Caracterlstlu destlnatle apllcatn
. METODE DE EXAMINARE

Abordarea unej probleme N domemu
o Bareme si‘metode de notare.
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Avand in vedere faptul ca exista trei capitole mari (microcontroller, DSP, si
microcomputer + comunicatii), si trei teme de examinare cu nivel de dificultate
diferit se propune urmatorul punctaj:

* Pentru primul mod de examinare si primul capitol (microcontroller) — avand in
vedere faptul ca elementele de intrare / iesire s-au mai studiat Tn anii
precedenti la materia ,,Sisteme cu microprocesoare” — se acorda 1 (un) punct
din oficiu pentru alegerea temei,

ime-P: se acorda 3 1(trei) puncte pentru functionarea corecta a
montajului si explicatii asupra fenomenelor fizice care au loc in proces
(folosind notitele!)

 intrebarile de la curs constituie un punctaj suplimentar pentru calculul notei, in cazul in
care nu au fost indeplinite unele criterii indicate mai sus!

* De asemenea, se va tine cont de activitatea studentului la orele de pe parcursul
semestrului (ex. raspunsuri, intrebari, completari, contributii, orice forma de colaborare
cu cadrul didactic in vederea bunului mers al procesului de predare)!
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Avand in vedere faptul ca exista trei capitole mari (microcontroller, DSP, si
microcomputer + comunicatii), si trei teme de examinare cu nivel de dificultate
diferit se propune urmatorul punctaj:

* Pentru al doilea mod de examinare si al doilea capitol (D.S.P.) — se acorda 4
(patru) puncte din oficiu pentru alegerea temei,

e VA TREBUI CA STUDENTUL SA CUNOASCA DOUA CARACTERISTICI DE DIFERENTIERE
INTRE D.S.P. S| MICROCONTROLLER (ex. registrii dedicati pentru adunare si inmultire;
avantajele in ‘privinta simultaneitatii operatiilor — vezi deosebiri intre arhitectura
HARVARD Si NEUMANN') — proba ELIMINATORIEI — asa se vor obtine cele 4 (patru)
puncte la alegerea temei — dand un raspuns corect la intrebare!

* De asemenea, se va tine cont de activitatea studentului la orele de pe parcursul
semestrului (ex raspunsuri, intrebari, completari, contributii, orice forma de colaborare
cu cadrul didactic in vederea bunului mers al procesulul de predare)I
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Avand in vedere faptul ca exista trei capitole mari (microcontroller, DSP, si
microcomputer + comunicatii), si trei teme de examinare cu nivel de
dificultate diferit se propune urmatorul punctaj:

* Pentru al treilea mod de examinare si al treilea capitol (micro-

computer + comunicatii) — se acorda 5 (cinci) puncte din oficiu pentru
alegerea temei,

* VA TREBUI CA STUDENTUL SA CUNOASCA DOUA CARACTERISTICI SPECIFICE
MICRO-CALCULATORULUI (ex. Sistem de operare; Multi-Tasking si paralelismul
aparent — modul de lucru ,,Pipe-Line”) — proba ELIMINATORIE — asa se vor obtine
cele 5 (cinci puncte la alegerea temei) — dand un raspuns corect la intrebare!

* De asemenea, se va tine cont de activitatea studentului la orele de pe parcursul
semestrului (ex. raspunsuri, intrebari, completari, contributii, orice forma de
colaborare cu cadrul didactic in vederea bunului mers al procesului de predare)!
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Ordinea de zi:-
. Prmupalele categoru de S €1, R studiate;
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. Caracterlst|C| destlnatle aphcatn
. METODE DE EXAMINARE

s.fA‘Bordarea une| probleme N domemu
e Bareme, sirmetode de notare.
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L

Tematica urmatorului laborator:

* Consultatii incepand cu perioada 8 — 12
lanuarie 2018.

Precizari:
1. Raspunsurile laintrebarile si cerintele de
mai sus, notate in caletul de notlte

ersonal constituie raspunsurile’la
mtrebarlle de la testul de laborator!

2. Prezentala Iaborator este validata, doar la
sfarsitul sedintei, in urma verlflcaru
caietului de notlte de catre cadrul didactic!

3. Caietul de notite personal trebuie
prezentat corect si commplet, la testul final
de laborator, si se accepta consultarea lui
in timpul testului!
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Pentru mai multe detalii cu privire la starea actuala a prezentelor si regulamentelor, dar si pentru
descarcarea materialelor necesare accesati pagina:

Examenul va avea loc in data de 15 lanuarie 2018;

Modurile de examinare sunt la alegere;

in perioada 8 — 12 lanuarie 2018 studentii pot contacta cadrul didactic (pentru laborator) cu privire la
consultatii si chiar exersarea aptitudinilor privitoare la examen! (intre orele 9:00 — 15:00 — 16:00).

Va multumesc pentru atentie!

Ing. mast.: Pintilie Lucian Nicolae
E-mail:
Web:
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